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Pembahasan buku ini bertujuan menyajian contoh aplikasi mikroprosesor beserta komponen-komponen
interfacenya dalam satu sistem terintegrasi, dengan contoh berupa desain sistem yang mampu menjejak
(fracking) dan mengunci (fock) posisi obyek panas bergerak dengan cara mendeteksi radiasi daya
gelombang infra merah yang dipancarkan oleh permukaan obyek tersebut.

Metode pendeteksian daya gelombang infra merah yang dibahas dan menjadi dasar desain sub sistem
detektor adalah metode bidang fokus tersusun larik, dengan syarat minimum lerdiri dari 4 buah elemen
folo-Iransduser, serta menggunakan lensa biconvex sebagai pengumpul dan pemokus daya gelombang
infra merah yang berasal dari obyek target pelacakan.

Sistem mendeteksi radiasi daya gelombang infra merah dan mengubah ke bentuk sandi digital dengan
ADC yang memungkinkan diproses secara digital dengan memanfaatkan mikroprosesor dan
memungkinkan data masukan diolah secara paralel. Ada pun hasil akhir pengolah oleh unit prosesor
berupa sandi digital 8 bit yang digunakan untuk mengendalikan 2 buah stepper molor yang berfungsi
mengatur arah manuver detektor pada bidang X dan Y.

Buku ini mencakup pembahasan teori yang mendukung dan berkaitan dengan perancangan sislem yang
dimaksud dan dari segi aplikasi pembahasan meliputi:

o Mikroprosesor

¢ ADC

o RAM

 EPROM/PROM

o Op-Amp

« Foto-transduser

« Lensa pemokus

e Relay

o Pencuplik sinyal

o Stepper Molor

« Contoh program
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